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SILNIK LINIOWY
MG-166

ZASTOSOWANIE:

Urzadzenie, to w istocie serwositownik elektryczny,
przeznaczony do liniowego napedzania elementéw maszyn i linii
technologicznych tam, gdzie wymagane sg duze predkosci ruchu,

dynamika, precyzja oraz czesta lub dynamiczna rekonfiguracja

trajektorii ruchu (on-line). W takich sytuacjach silnik liniowy jest
doskonata alternatywa dla sitownikéw pneumatycznych czy
napedow elektrycznych z przektadnig $rubowg lub paskiem
napedowym. Silnik cechuje sie duzg niezawodnoscig i niewielkim
zuzyciem podczas eksploatacji. Nie wymaga specjalnego smarowania, a zaangazowanie stuzb utrzymania ruchu jest
zdecydowanie mniejsze w porédwnaniu do innych rodzajéw napedu liniowego. Brak koniecznosci podtaczenia

sprezonego powietrza sprawia, ze znacznie fatwiej utrzymac rezim czysto$ci w pomieszczeniach typu ,,cleanroom”.

OPIS TECHNICZNY:

Silnik sktada sie z dwéch zasadniczych elementéw: stojana z uzwojeniami, przytaczami elektrycznymi
i czujnikiem potozenia oraz suwliwego watka wypetnionego magnesami trwatymi, ktéry wspodtpracuje koncentrycznie
ze stojanem. Obcigzenie robocze moze byc¢ przytagczone do ruchomego watka (stojan jest przymocowany trwale do
maszyny) lub do stojana (watek jest nieruchomy, a porusza sie stojan).

W silniku jest zabudowany bezdotykowy enkoder liniowy, ktory dostarcza sygnat sprzezenia zwrotnego dla
uktaddw sterujgcych w standardzie sin/cos 1Vpp oraz zabezpieczenie termiczne, chronigce przed przegrzaniem.

Do zasilania i sterowania silnikiem wymagany jest odpowiednio skonfigurowany do wspdtpracy
serwowzmacniacz, ktéry akceptuje rodzaj sygnatu sprzeienia zwrotnego i zapewnia osigganie parametrow

wymaganych przez silnik.

PARAMETRY UZYTKOWE: PRZYKLADOWE ZASTOSOWANIA:
doktadnos¢ pozycjonowania: +350 um e  maszyny pakujace,
powtarzalnoéé pozycjonowania: +20 pm e maszyny dozujace i odmierzajace,
$rednica watka roboczego: 16 mm e systemy,pick & place”,
temperatura pracy: -20°C+ +40°C e montaz automatyczny,
*sita ciaggta: nie mniej niz 15,8 N e  podajniki i manipulatory,
*maksymalna sita chwilowa: 142 N . o el .

[ ]
*maksymalna predkosc¢ ruchu: 6,0 m/s pomieszczenia , cleahroom
*maksymalne przyspieszenie: 200 m/s”
*skok roboczy: od 45 mm
*dtugos¢ watka: od 220 mm

* Parametry oznaczone symbolem gwiazdki s3 podane orientacyjnie, a silnik moze zosta¢ zaprojektowany z innymi
parametrami w porozumieniu z zainteresowanym klientem.
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